MCHC serie

PINZA PARALELA (2-Dedos)
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Caracteristicas

e Guia lineal integrada para alta rigidez y alta precision.

e El material del dedo es acero inoxidable martensitico.

e Tolerancia de grosor de cuerpo £0.05mm.

e Orificios de pasador inferiores para una precisa reubicacion.

e Tiene ranuras en el cuerpo para insertar el sensor final de ca-
rrera.

e La carrera de agarre del tipo de carrera larga es aproximada-
mente el doble en comparacioén con el tipo estandar.

o Magnetico como estandar.

Especificaciones
Modelo MCHC
Tipo de accién Doble efecto / Simple efecto
D.I. Tubo (mm) 6 10 16 20 25
Carrera de apertura / cierre (mm) 4(8) | 6(12) | 10(18) | 14(22)
. . Tamario del puerto M3x0.5 M5x0.8
Ejemplo de pedido
jemp P Medio Aire
MCHC[1—20—-— [N Rangode  Dobleefecto | 0.15-07 | 0.2+0.7 0.1~0.7
presion de
—I_ —|_ funcionamiento Simple efecto - 0.35~0.7 0.25~0.7
[ [
DI Temperatura ambiente -10~+60°C (Sin congelacién)
Modelo T b TIPO (*1) TIPO (*2) —
ubo Repetibilidad +0.01 mm
: En blanco: Estandar Fi ia méx. 180 (120) ciclos / min
6 gné)llan(f:o. " 1: Estandar (Oorificios roscados laterales) fecuencia mex ( )
oble etecto 2: Estandar (Orificio pasante) Lubricador No requerida
MCHC En blanco: En blanco: Esténdar Sensor final de carrera (*2) *1 RDE, RDE-D: Sin contacto
(Carrera | 49 g?%ien'ne;zlee(:teofecto / 1: Estandar (Oorificios roscados laterales) estandar 27 55 124 250 461
estandar) | 4 ’ Normalmente 2: Estandar (Orificio pasante) Doble Carrera
20 biert 3: Plano cfectolarga = 56 125 252 463
25 | c: ;h:plz dlecto | N Estrecho Peso@ Plano - 53 | 124 | 244 | 450
’ / Normalmente N1: Estrecho (Oorificios roscados laterales)
P N2: Estrecho (Orificio pasante) Simple efecto _ 70 145 270 490
10 *1. D.I. Tubo. @6 utiliza R*FE(V) sensor final de carrera.
MCHCL 16 | En blanco: En blanco: Estandar *2. Consulte la pag. 5-5, 10 para las especificiaciones de RDE*, RDFE(V).
(Carrera 20 | Doble efec:,to 1: Estandar (Oorificios roscados laterales) *3.( ) valor para carrera larga.
larga) 25 2: Estandar (Orificio pasante)
" TIPO Fuerza de agarre L
En blanco: S: Simple efecto / C: Simple efecto / &2 @F
Doble efecto Normalmente abierto | Normalmente cerrado
‘ o @
— (€
@ ‘ © o
*2.TIPO o
En blanco: 1Al 2: Estandar
o (Orificios roscados o 3: Plano D.I. Tubo (mm) 6 10 16 20 25
Estandar laterales) (Orificio pasante)
Externo |3.3(0.3) | 11(1.1) | 34(3.5) | 42(4.3) | 65(6.6)
Doble efecto
Interno  [6.1(0.6) | 17(1.7) | 45(4.6) | 66(6.7) [104(10.6)
Simple efecto /
Normalmente | Externo - 7.1(0.7)| 27(2.8) | 33(3.4) | 45(4.6)
N1: Estrecho N2: Estrecho abierto
N: Estrecho (Orificios roscados o .f' . .
laterales) (Orificio pasante) Simple efecto
/ Normalmente | Interno - 13(1.3) | 38(3.9) [ 57(5.8) | 83(8.5)
cerrado
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* Presion de funcionamiento 0.5 MPa, longitud de agarre 20mm, la fuerza
efectiva de agarre de cada dedo es *** N(kgf).



MCHC Estructura interna y Lista de piezas 26

PINZA PARALELA (2-Dedos)

Doble efecto
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Material
Num.| Nombre de la pieza Material Cant. A8 (?fciji%i';a)Cién
1 | Cuerpo Aleacién de aluminio 1
2 | Tapa frontal Acero inoxidable 1
3 | Soporte magnético Acero inoxidable 1
4 | Vastago Acero inoxidable 1
5 | Cubierta del vastago Acero inoxidable 1
6 | Palanca Acero inoxidable 2
7 | Disco de amortiguacion PU 1 ®
8 | Tornillo Acero inoxidable 4
9 [Culata Aleacion de aluminio 1
10 | Anillo magnético Material magnético 1
11 | Pasador Cojinete de acero 2
12 | Juntas del vastago NBR 1 [}
13 | Junta torica NBR 1 . .
14 | Junta térica NBR 1 Ejerr_lplo de pedld(.)’
15 | Anillo elastico Acero al carbono 1 ® de kits de reparacion
16 | Juntas del pistén NBR 1 [} D.l. Tubo | Kits de reparacion
17 | Dedos Acero inoxidable (*) 1 26 PS-MCHC-6

* Rrodamiento de bolas de acero como estandar.
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MCHC Estructura interna y Lista de piezas 210~g25

PINZA PARALELA (2-Dedos)

Doble efecto

Simple efecto

Normalmente abierto
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Simple efecto

Normalmente cerrado
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Material
NG| ez | | 18 | 20| 25 | O [oparonainl "™ Narive aeie ez | 10 | 1€ | 20 | 25 |Con [ppeiaraen
1 | Cuerpo Aleacion de aluminio 1 19 | Pasador Acero al carbono 2
2 |Vastago Acero inoxidable 1 20 | Dedos Acero inoxidable *5 1
3 | Piston Aleacion de aluminio *1 1 21 | Resorte Acero inoxidable 1
4 | Soporte magnético *2 | Aleacion de aluminio | 1 22 | Soporte de resorte Acero inoxidable 1
5 | Anillo magnético Material magnético 1 *1. Simple efecto: Acero inoxidable
6 | Juntas del vastago NBR 1 ® (] :g 222::2 Z:Oc)gfsgrl;
7 | Juntas del piston NBR 1 ® ® *4. Aleacion de acero
8 | Tomillo _ T 1 *5. Rodamiento de bolas de acero como estandar.
9 | Junta térica - NBR 1 ®
10 | Disco de amortiguacion PU 1 [} ()
11 | Culata Aleacion de aluminio 1
12 | Terica NBR 1 ° ® | Ejemplo de pedido de kits de reparacion
13 | Anillo de retencion *3 | Acero inoxidable 1 Kits de reparacion
14 | Pasador Acero al carbono 1 D.I. Tubo Doble efecto Simple efecto N.O. / N.C.
15 | Tornillo *2 | *4 4 210 PS-MCHC-10 PS-MCHC-10-S
16 | Pivote Acero al carbono 2 216 PS-MCHC-16 PS-MCHC-16-S
17 | Tornillo Acero inoxidable 4 220 PS-MCHC-20 PS-MCHC-20-S
18 | Palanca Acero inoxidable 2 225 PS-MCHC-25 PS-MCHC-25-S
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MCHCL Estructura interna y Lista de piezas 210~225

PINZA PARALELA
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Material

NGM. | Yo ez | 10 | 16 | 20 | 25 | Cant | (‘i’fclrji’;i';"ié”
1 | Dedos Acero inoxidable (*1) 1
2 | Vastago Acero inoxidable 1
3 | Cuerpo Aleacién de aluminio 1
4 | Palanca Acero inoxidable 2
5 | Soporte de muelle Acero inoxidable 1
6 |[Piston Acero inoxidable 1
7 | Tornillo Acero inoxidable 4
8 [ Anillo de tope *2 - 1
9 |[Pivote Acero al carbono 2
10 | Anillo magnético Material magnético 1
11 | Culata Aleacion de aluminio 1
12 | Junta NBR 1 [ ]
13 | Juntas del piston NBR 1 ° Ejemplo de pedido
14 | Juntas del vastago NBR 1 ° de kits de reparacion
15 | Junta térica NBR 1 [ ] D.l. Tubo | Kits de reparacion
16 | Pasador Acero al carbono 1 210 PS-MCHC-10-S
17 | Anillo elastico *3 | Acero inoxidable 1 216 PS-MCHC-16-S
18 | Tornillo Allen 3 | *4 4 220 PS-MCHC-20-S
19 | Pasador Acero al carbono 2 @25 PS-MCHC-25-S

*1. Rodamiento de bolas de acero como estandar.
*2. Acero inoxidable  3.Acero al carbono
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*4. Aleacion de acero




MCHC cailculo de carga admisible

PINZA PARALELA (2-Dedos) mindman
Confirmacion de fuerza externa Instalacion de un sensor
en los dedos L final de carrera

Destornillador

i ¢ / de relojero
O 5] :J Tornillo de
Mp fijacion
Ed ) g =

> © L
& | e : = Sensor final
5 | de carrera
( % RDE,RDE-D
My A
o :

L: distancia hasta el punto en que se aplica la carga (mm)

D.I. |Carga vertical Momento max. admisible
Tubo | admisible Fv' [\iomento de cabeceo| Momento de guifio | Momento de alabeo
(mm) N (YZ)Mp (N-m) | (XY)My (N-m) | (XZ) Mr (N-m)

6 10 0.04 0.04 0.08

10 58 0.26 0.26 0.53

16 98 0.68 0.68 1.36

20 147 1.32 1.32 2.65

25 255 1.94 1.94 3.88

* Los valores de carga y momento en la tabla representan valores

estaticos.

Calculo de carga admisible

Ca_rga F(N) = M(momento max. admisible)(N+m)
admisible L(m)
Ejemplo

Cuando esta operando una carga estatica de f = 20N, aplica
un momento de cabeceo a un punto L = 25 mm desde la guia
MCHC-16.

- 0.68 (N*m)
Carga admisible F(N) = ——

25x10°%(m)
=27.2(N)
Carga =20 (N) < 27.2 (N), entonces puede usarse.

Sugerencias de seleccién de modelo
1. Para un agarre y transporte normales, el factor de seguridad
recomendado (a) es 4.

2. El valor de la fuerza de agarre de un solo dedo se puede en-
contrar en la tabla de fuerza de agarre.

3. Si la pinza tiene una gran aceleracién o condicion de impacto,
el factor de seguridad (a) debe ser mayor.
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MCHC Capacidad — Doble efecto

PINZA PARALELA (2-Dedos)
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Fuerza de agarre efectiva (Doble efecto)

Indicacion de fuerza efectiva.
La fuerza efectiva de agarre que se muestra en los graficos a
la derecha se expresa como F, que es el empuje de un dedo

Fuerza de agarre externa Fuerza de agarre interna

| MCHC-6 » MCHC-6 -

cuando ambos dedos y los adaptadores estan en pleno con- = 5 P=presion =10 P=presion
tacto con la pieza de trabajo, como se muestra en la figura a £ < e 7M|Pa
continuacion. 5 © - S 8 —

O 5 —] —P=0.7MPa S . 0.6MPa

S 4 ——}0.6MPa L6 —— 0.5MPa

g 3 [~—~~10.5MPa g 4 T ——0.4MPa

° — I T—0.4MPa| ° 0.3MP

© 2 — © .3MPa

N I e — 0.3MPal N 2 5 ZI!VIP

(] — [} . al

E 0.2MPa E |

1N=0.102 kgf
1MPa=10.2 kgf/cm®

> 9
LY.
|
> o
"
T =)
L

Agarre interno
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Fuerza de sujecion (N)

0 10 20 30 40 50 60

MCHC(L)-16
50 : P=presién
45 P=P.7NrPa o
40 .
< 0.6MPa
c T
0 30 0.5MPa
] T
@ 25 70.4w‘|PaA
> —
@ 20 0.3MPa|
315 {
o 10 -
N g 0.2MPa
g
20

0 10 20 30 40 50 60

MCHC(L)-20

—_ P=presién
Z

L I

.g 60— P=0.‘7MP‘a

.2 50 — 0.6MPa

=} |

» 40 0.5MPat+—
B30 0.4MPa
S 20 0.3‘MPa‘
5 10 0.2MPa
LE 0 [

0 20 40 60 80 100
Posicion de sujecion L (mm)

MCHC(L)-25
— P=presion
=100 ——
< P=0.7MPa _|
S 80 0.6MPa|
o =
L. 60 ——F——/0.5MPa
® o 0.4MPa
J |
A S — 0.3MPa
N 20 |
) 0.2MPa
> ]
L

% 20 40 60 80 100 120
Posicién de sujecion L (mm)

Posicién de sujecion L (mm)

Posicién de sujecion L (mm)

Posicién de sujecion L (mm)

0 10 20 30
Posicién de sujecion L (mm)

MCHC(L)-10
—~ P=presién
< [ ]
c 30
Nel
S 25 P=0.7MPa +—|
% 20 0.6MPa
2 0.5MPa
3 10 0.4MPa
g 5 0.3MPa
5 Y
3o 0.2MPa |

0 10 20 30 40 50 60
Posicién de sujecion L (mm)

MCHC(L)-16

— P=presion
£ T 1

= 60 P=0.7MPa —
EoRN 0.6MPa }

S0 0.5MPa |

(2]

830 04MP‘a
@ 20 0.3IPa
S0 0.2MPa
=}

Z o

0 10 20 30 40 50 60
Posicién de sujecion L (mm)

MCHC(L)-20
—_ P=presién
= 100 T T
‘C’ = P=0,7MPa——
‘o 80 0.6MPa—
3] {
% 60 0.5MPa
3 0.4MPJa

40 1
E 0.3MPa
N 20 0.2MPa
] |
S l
o O

0 20 40 60 80 100

Posicién de sujecion L (mm)

MCHC(L)-25
P=presion

=z 160 T

= 140 P-‘0.7N‘IPa

9 120 0.6MPa_|

2 100 0.5MPa
80 C.4Ml‘°a
60 0.3MPa

|
20 0.‘2MP‘a

Fuerza de sujec
N
o

0
0 20 40 60 80 100 120
Posicién de sujecion L (mm)




MCHC Capacidad — Simple efecto
PINZA PARALELA

mindman

Fuerza de agarre efectiva

Fuerza de agarre externa Fuerza de agarre interna

(Simple efecto)

Simple efecto / N.O.

Simple efecto / N.C.

Indicacion de fuerza efectiva.
La fuerza efectiv: rr muestra en | rafi
a fuerza efectiva de agarre que se mues a en los gréficos a MCHC-10-S MCHC-10-C
la derecha se expresa como F, que es el empuje de un dedo
cuando ambos dedos y los adaptadores estan en pleno con- R P=Presion R P=Presion
tacto con la pieza de trabajo, como se muestra en la figura a Z 12 — T z T
; i —| P=0.7MPa — P=0.7MPa
continuacion. 5§ 10 — S 20—t
~ ERE ] 0-6MPa 8 . 0.6MPa‘
1N=0.102 kgf , =) 0.5MPa 5 ® 0.5MPa
1MPa=10.2 kgf/cm o 6 o.amp 2 0 >
3 4 e R — 0.4MPa
g 2 0.35MPa § s 0.35MPa—
o | ] o
=] 0 =] 0
L "0 10 20 30 40 50 60 " "0 10 20 30 40 50 60
@ @ Posicion de sujecion L(mm) Posicion de sujeciéon L(mm)
1 i MCHC-16-S MCHC-16-C
—_ P=Presion — P=Presion
< '=0.7MPa = P=0.7MP
| . £ 40 PT-OJTMPq £ 50 =0.7MPa
S 0.6MPa S 40 0.6MPa |
%J‘ 30 0.5MPa— ‘1:_3. 0.5MPa
F <——= F— @ 0.4MPa o 30 0.4MPa
g 2 0.3MPa 3 % 0.3MPa
© 10 ! © T
5 0.25MPa 5 10 0.25MPal
2 o [ 2 o 1
. Agarre externo . 0 10 20 30 40 50 60 0 10 20 30 40 50 60
(Simple efecto / Normaimente abierto) Posicién de sujecion L(mm) Posicién de sujecion L(mm)
MCHC-20-S MCHC-20-C
— P=Presion — P=Presion
Z 60 — Z 100 —
P=0.7MPa | P=0.7MPa
§ 50 j S 80 I —— *
ke] 0.6MPa ke 0.6MPa
o 40 (0]
2 0.5MPa = 60 [0.5MPa]
&> O o 0.4MPa o 40 0.4MPa
T 20 0.3MPa ° 0.3MPa
b . 8 1 8 20— 1
o 0.25MPa o 0.25MPa
5 0 1 1 LE 0 1 1
[T
- i | 0 20 40 60 80 100 0 20 40 60 80 100
E—I\ J§ Posicién de sujecion L(mm) Posicién de sujecion L(mm)
F } F! MCHC-25-S MCHC-25-C
— P=Presion — P=Presion
Z 100 . Z 140 — ‘
= P=0.7MPa = P=0.7MPa
S 80 | ‘ 5 120 ]
B = 0.6MPa S 100 L= 0.6MPa
. 1
Agarre interno ) 60 0.5MPa S g0 l— .5MPa
(Simple efecto / Normalmente cerrado) g 40 0.4MPa 2 0.4l\lePa
o 0.3MPa © 0.3MPa
N 20 —] N 40
é 0 0.25MPa é) 0 0.25MPa
0 20 40 60 80 100 0 20 40 60 80 100
Posicién de sujecion L(mm) Posicién de sujeciéon L(mm)
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MCHC Capacidadsobrecarga

PINZA PARALELA (2-Dedos)

Confirmacion del punto de agarre

e | a pinza neumatica debe funcionar de manera que el punto

de agarre de la pieza de trabajo "L" y la cantidad de sobre-
carga "H" permanezcan dentro del rango que se muestra
para cada presion de funcionamiento dada en los graficos
a la derecha.

e Si el punto de agarre de la pieza de trabajo sobrepasa los
limites del rango, esto tendra un efecto adverso en la vida
de la pinza neumatica.

L

Punto de agarre

Agarre externo

T
@)
7
@
®®
=

|

|

|

|

|

|

|

T

*:__
f

Punto de agarre

Agarre interno
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Fuerza de agarre externa
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Fuerza de agarre interna

Sobrecarga H (mm) Sobrecarga H (mm) Sobrecarga H (mm) Sobrecarga H (mm)

Sobrecarga H (mm)

MCHC-6
P=presion
40
0.5MPa
30
0, 0.6MPa
Ry 0.7MPa
20 .JMP
042
Mp,
10

0 10 20 30 40
Posicién de sujecion L (mm)

MCHC(L)-10
P=presion

60 T

%, \
50

25 Q
O O P=0.6MPa,
30 '747& 0.7MPa

20
10

74
82

0
0 10 20 30 40 50 60
Posicién de sujecion L (mm)

MCHC(L)—16P_ 3

70 =presion

60

ig | P=0.6MPa,
Z 0.7MPa

30 AN

20 \:\\

0
0 10 20 30 40 50 60
Posicién de sujecion L (mm)

MCHC(L)-20
P=presion
100 ‘
%
9 oY%, | o5WPa
60RO/ 0.6MPa—|
SN P=0.7MPa

7

/
/

RN
0 20 40 60 80 100
Posicién de sujecion L (mm)

MCHC(L)-25
P=presion
120 T T I
0 0.4MPa__|
100N 0.5MPa
80RO 0.6MPa |
60\\\9 P=0.7MPa
NN
NENRN
(RSN

0 20 40 60 80 100 120
Posicién de sujecion L (mm)

Sobrecarga H (mm) Sobrecarga H (mm) Sobrecarga H (mm) Sobrecarga H (mm)

Sobrecarga H (mm)

MCHC-6
P=presion
40
0.5MPa
30
0, 0.6MPa
Ry 0.7MPa
20 .JMP
0 Q
&
Mp,
10

0 10 20 30 40
Posiciéon de sujecion L (mm)

MCHC(L)-10

P=presion

50

40 » T P=0.6MPa,
\o 1 0.7MPa
30 )y 1

20 ag,\:i
N \\x%(
VN

0
0 10 20 30 40 50
Posicién de sujecion L (mm)

0.5MPa

MCHC(L)-16
60 ‘ P=presién
0

0 o

40 SRR P=0.6MP.
AN = 0.7NPa.

30 N2 5

20 ows;,Z"e \><\

10 [N \\\

\\\ \I

0
0 10 20 30 40 50 60
Posicion de sujecion L (mm)

MCHC(L)-20
P=presion
100
80 <@ P=0.7MPa —
s
9,2 | 0.6MPa— |
60 '\?4, ——
22 %
40 [
.64,
20 R
N
0

0 20 40 60 80
Posicion de sujecion L (mm)

MCHC(L)-25
P=presion
120 ‘
4
100 '\34,& I I
0 N° 0.5MPa
% (S bowra
60 %& P=0.7MPa
40 &‘%%\
20 %& \\\
RN
0 20 40 60 80 100

Posicién de sujecion L (mm)




MCHC Dimensiones @6

PINZA PARALELA (2-Dedos) mindman

2-92.6 pasante

3x0.5 pasante
34 \ 36.8 4

M
| .8 %
o3 £
3 ‘ \ E
— — il
I N
R ﬁ e S
C & [
5|3 =
< 255 #7H8'3% x1.5 prof 10£0.05
o| © .
b= @
2 =
2138 12.5 38.8
53

M3x0.5
(Puerto de cierre dedo)

M3x0.5
(Puerto apertura dedo)

4-M2x0.4 pasante

1.6

5.5

17
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MCHC Dimensiones 210

PINZA PARALELA (2-Dedos)

5.2

O

=Y!

D
7

18

A
=7.|_

. He

2

16.4:0.05

2-M3x0.5%6 prof.
(Rosca de montaje)

[A A IO E,i,i =
'Y ¥Vi® h
\__2-M3x0.5%6 prof.
(Rosca de montaje)
2x2-M3x0.5x5.5 prof. (Rosca de montaje)
Diam. orificio preparado 2.6 pasante (Orificio de montaje) (Nota)
Notas. Cuando se utilizan detectores
i magnéticos, no es posible la
o5 fijacion con orificio pasante. 22H9'%%x3 prof.
< P90 7O PIOL.
I N P .
. ] I
& © ~
) J
N A
S Jo| ©3]03 12 23(25)
NENTEIE
@ vl <= 6 37.8
~ o _8 ~
5 8 57
a )
<| O
4-M2.5x0.45 pasante M3x0.5
(Rosca para el montaje de adaptadores) (Puerto de cierre dedo)
M3x0.5
(Puerto apertura dedo)
%%
o3 D — S
J %ﬁ
3 57 9(8)
19(21)
* () para valor de carrera larga.

Posicion dedos — Estrecho

MCHC(L)-10-N

+2.2
0

Abierto 9.7

Cerrado 5.7 3,

M mindman
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MCHC Dimensiones 216

PINZA PARALELA (2-Dedos)

Lo o] poi———

16

2-M4x0.7x4.5 prof.
(Rosca de montaje)

2x2-M4x0.7x8 prof. (Rosca para montaje) 3H9*39%x3 prof.

Diam. orificio preparado 3.4 pasante (Orificio de montaje) (Nota)

30.6

_ 6.5:0.02
©
T
,7L,i,L - t 8 Y k-\
g - T f )
«© N
) r Z
)| fo- é Pl
N
| |
o | &S 15 ‘ 24.5(31)
o gl T 15
@ :; 3 g 7.5 42.5(45.2)
3| © 67.3(70) 23.6%005
Sl 3
<l o
Nota. Cuando se utiliza un detector magnético en la ranura M
cuadrada, no es posible la fijacion con orificio pasante. (Rosca de montaje)
M5x0.8
4-M3x0.5 pasante (Puerto de cierre dedo)

*( ) para valor de carrera larga.

(Rosca para el montaje de adaptadores)
M5x0.8

(Puerto apertura dedo)

\y\

4€
=il ®
= | -

fo—oi8

RN

4 7 8.5(8)
19(25)

Posicion dedos — Estrecho

MCHC(L)-16-N

Abierto 12.6*22
Cerrado 6.6 94

JUL

M mindman

mindman

217H9*3.%4%x2 prof.



MCHC Dimensiones 220

PINZA PARALELA (2-Dedos)

mindman

35(43)

Ena

©
|
st

\ 2-M5x%0.8x%8 prof.

(Rosca de montaje)

2x2-M5x0.8x10 prof. (Rosca de montaje)

Diam. orificio preparado 4.3 pasante (Orificio de montaje) (Nota) 24H9"3%%°x4 prof. 7.5:002
=
" \.y I |
N
e @ g P-4
i o
| L < 7%\
© -
3| 8 S 9
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| 5 ku{
Van\
D v Q‘l
I |
98] o3 3 221H9*3%2x3 prof.
$o | |3 20 29(36) 18 0 p
3 8 2 95 52.8(58) 27 600
L o] 0|
5 B
3| £ 84.8(90) 2-M5x0.8x10 prof.
<l & (Rosca de montaje)
Nota. Cuando se utiliza un detector magnético en
la ranura cuadrada, no es posible la fijacion
con orificio pasante.
4-M4x0.7 pasante M5x0.8

(Rosca para el montaje de adaptadores)

(Puerto de cierre dedo)

M5x0.8
7 (Puerto apertura dedo)
Fan
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o§ f\, o @ Ay 0|
d A\ A @ T vé -~
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5 9 10,
23(30)

*(

) para valor de carrera larga.

Posicion dedos — Estrecho

MCHC(L)-20-N

{%%}

5

I
L

Abierto 17.2%22
Cerrado 7.2 54

M mindman



MCHC Dimensiones 225

PINZA PARALELA (2-Dedos)

mindman
36.5(48)
® L ~
t ﬁ o) e - o
2-M6x1x10 prof.
R d taj
2x2-M6x1x12 prof. (Rosca de montaje) (Rosca de montaje)
Diam. orificio preparado 5.1 pasante (Orificio de montaje) (Nota)
S 10 24H9'3% x4 prof.
‘9, *umz_‘ e E—
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& B e
I
R L o ff\
g © N ‘ o N
1) 3] T 3| ©
©
e W
|
PRSI - 2-M6x1x12 prof. 226H9"0%?x3.5 prof.
?: ol @ C§ 25 30(40) (Rosca de montaje) 22
9 oS 11 63.6(66.9) 33.6:005
€] ©
3 £ 102.7(106)
< § -
Nota. Cuando se utiliza un detector magnético en
la ranura cuadrada, no es posible la fijacion
con orificio pasante.
M5x0.8
4-M5x%0.8 pasante (Puerto de cierre dedo)
(Rosca para el montaje de adaptadores) M5x0.8
(Puerto apertura dedo)
<&
8 ® Lr‘“‘lI
o9 Y ( o
o 3 oo |® e - °

6| 12 9.7(10)
23.5(33)

* () para valor de carrera larga.

Posicion dedos — Estrecho
MCHC(L)-25-N

.

Abierto 22.8"2°
Cerrada 8.8 94

M mindman



MCHC Dedos opcionales ¢6~225

PINZA PARALELA (2-Dedos) mindman

MCHC*-1, N1 Orificios roscados laterales MCHC*-2, N2 Orificio pasante

2x2-MM pasante
(Rosca para montaje

4-gH t
de adaptadores) pasante

(orificio para montaje de adaptadores)

o 15 o $
. = leLﬂ (o,
Ul o l l@ru T |
o i —
A B
__IAl B
Codigo Codigo
D.I. Tubo A B C E M M D.I. Tubo A B H
6 |25 4 | M2x0.4 6 |25 5 2.4
10 |3 5.7 4 | M2.5%0.45 10 |3 57 | 229
16 |4 25| 5| M3x05 16 |4 7 3.4
20 |5 9 8 | M4x0.7 20 |5 9 24.5
25 |6 |12 |5 10 | M5x0.8 25 |6 |12 25.5
MCHC*-3 Plano
2x2-MMxL prof. H
(Rosca para montaje de adaptadores) E .G,
_ X
) o = lo- -
Q < el 1 |
- O e
< el
% o ° o = 16 —o-
Q L « | I
|
EIE% —
I
Codigo G
A B | C D F : H J K MM L w
D.I. Tubo Abierto Cerrado
10 [245| 6 | 52[109 |2 5472 | 14 3, | 12 | 445 |2H9 3% | M2.5x0.45 5 5 O
16 | 305| 8 | 83[141 (25| 747 | 14 5, | 158 | 58 |[25H9 7% | M3x0.5 6 B B
20 [3.95| 10 |105]|17.9 |3 1.6 5° | 16 5, | 20 7.45 | 3H9 0% | M4x0.7 8 10 s
25 [ 490 | 12 |13.1]|218 | 4 16 2° | 2 9, | 241 | 89 [4H9 3% | M5x0.8 10 | 12 94

M mindman
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