MCHD serie

PINZA PARALELA

Ejemplo de pedido
MCHD — 20R —[J

I

MODELO D.I. TUBO
8,12, 16, 20

TIPO DE CONEXIO

N

T

CARRERA *
En blanco: Corta
1: Media
2: Larga

En blanco:
Conexién axial

R: Conexion lateral

* Seleccioén de carrera
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Caracteristicas

e El disefio de perfil plano ahorra espacio y reduce los momentos de
flexién, mejora la precision y tiene un funcionamiento suave.

e Repetibilidad de montaje mejorada, facil colocacién de montaje.

e La estructura de doble pistdn logra un disefio compacto con una
gran fuerza de agarre.

e Alta rigidez y alta precision con acero inoxidable martensitico.
e Tiene ranuras en el cuerpo para insertar el sensor final de carrera.
o Magnetico como estandar.

Especificaciones

Modelo MCHD

Tipo de accién Doble efecto

D.I. Tubo (mm) 8 12 | 16 | 20
Tamario del puerto M3x0.5 M5x0.8

Medio Aire

Rango de presion de funcionamiento | 0.15~0.7 | 0.1~0.7 MPa

Temperatura ambiente -10~+60°C (Sin congelacién)

Repetibilidad +0.05 mm (*1)
Corta 120 c.p.-m
Frecuencia )
max. Media 120 c.p.m
Larga 60 c.p.m
Lubricador No requerido
Sensor final de 2 cables RDFE(V): Sin contacto
carrera
(*2) 3 cables RNFE(V): NPN, RPFE(V): PNP

Tornillo adjunto 2 pzas =

* 1. Valor cuando no se aplica carga desplazada en el dedo. Cuando se
aplica una carga desplazada al dedo, el valor maximo es de + 0.15 mm
debido a la influencia del juego de la cremallera y el pifion.

* 2. Consulte la pag. 5-10 para las especificiaciones de RDFE(V).

D.l. Tubo

Carrera (mm) 8 12 16 20
Carrera o o 8 | 12 | 16 | 20
Carrera ° .
media o o 16 24 32 40
Carrera |°
larga o o 32 48 64 80

e

M mindman

Fuerza de agarre s s
] o
-
vaeo | FTRIERSEEEC | peso
MCHD-8 65
MCHD-8-1 19 79.1
MCHD-8-2 113.3
MCHD-12 150
MCHD-12-1 48 191.3
MCHD-12-2 291.2
MCHD-16 350
MCHD-16-1 90 454.2
MCHD-16-2 678.3
MCHD-20 660
MCHD-20-1 141 869
MCHD-20-2 1310.6

* Valores basados en la presion de 0.5 MPa,punto de agarre L=20 mm, en
el centro de la carrera.



MCHD Estructura interna y Lista de piezas

PINZA PARALELA (2-Dedos)

| Conexion axial

[ Conexién lateral
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E‘j‘ Ejemplo de pedido de
ey kits de reparacion
—EHE= Y- T, 7,j%,_? D.l. Tubo [Kits de reparacion| | D.I. Tubo [Kits de reparacion
(A= s o PS-MCHD-8 PS-MCHD-16
28 216
ééé@é@ PS-MCHD-8R PS-MCHD-16R
PS-MCHD-12 PS-MCHD-20
212 220
PS-MCHD-12R PS-MCHD-20R
Material
D.I. Tubo Material Cant. Kits de D.I. Tubo Material Cant. Kits de
Num. - reparacion NUm - reparacion
Nombre de la pieza 8 | 12 | 16 | 20 | Axial |Lateral| (incluidos) Nombre de la pieza 8 | 12 | 16 | 20 | Axial [Lateral| (incluidos)
1 | Cuerpo Aleacién de aluminio | 1 1 19 | Juntas del piston NBR 4 4 ()
2 | TapaA Aleacioén de aluminio | 2 0 20 | Pasador Acero inoxidable 2 2
3 | Tornillo Allen Acero inoxidable 2 0 21 | Magnético Material magnético 4 4
4 | Tapa B Aleacion de aluminio | 1 8 22 | aguja Acero inoxidable 1 1
5 | Junta torica NBR 2 0 [ ] 23 [ Bola Acero inoxidable 2 2
6 | Junta torica NBR 2 4 ([ ] 24 | Bola Acero inoxidable 4 4
7 |Tapa C Aleacion de aluminio | 1 1 25 | aguja Acero inoxidable 2 2
8 | Amortiguacion elastica TPU 1 1 ([ ] 26 | Anillo de friccion *3 Resina 4 4
9 | Guia Acero inoxidable 1 1 27 | Tornillo *4 Acero inoxidable K K
10 | Palanca Acero inoxidable 2 2 *1. Acero inoxidable
11 | Pifion Aleacion de acero | 1 | 1 2 Aleacion de acero
*3. Modelo MCHD-8(R)(-1), MCHD-12(R)(-1) sin anillo de friccién.
12 | Piston de pifion Acero inoxidable 2 2 *4. Tornillo cant.
13 | Pistén *1 |Aleaci()n de aluminio| 4 2 Modelo K Modelo K
14 | Junta térica NBR 4 4 [ ) MCHD-8 2 MCHD-16 2
15 | Anillo elastico Acero inoxidable 4 | 4 MCHD-8-1 2 MCHD-16-1 4
16 [ Tomnillo — [Aceroinoxidable| 4 | 4 peliboom < perbalgy ¢
- " - MCHD-12 2 MCHD-20 2
17 | Tornillo 2 ! 4] 4 MCHD-121 | 4 | [MCHD20-1 | 4
18 | Tornillo 1 20 4 4 MCHD-12-2 4 MCHD-20-2 4

M mindman



MCHD seleccién de modelo / Calculo de carga admisible

PINZA PARALELA (2-Dedos)

Selecciéon de modelo

Por favor, seleccione su modelo de acuerdo con el peso de la
pieza de trabajo

e Aunque las condiciones difieran segun la forma de la pieza de
trabajo y el coeficiente de friccion entre los adaptadores y la
pieza de trabajo, seleccione un modelo que pueda proporcio-
nar una fuerza de agarre de 10 a 20 veces el peso de la pieza
de trabajo, o0 mas.

e Si hay una alta aceleracion, desaceleracion o fuerzas de
impacto durante el movimiento, se debe considerar un margen
de seguridad adicional.

Sujete la pieza de trabajo como
se muestra en la figura:
F: Fuerza de agarre (N)
u: Coeficiente de friccién entre los adaptadores
y la pieza de trabajo
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Confirmacion de fuerza externa

en los dedos ‘ﬂ
Es
[{) ) Mp

o
(]

Fv

i w

L: Distancia hasta el punto en que se aplica la carga (mm)

m: Masa de la pieza de trabajo (kg) p °
g : Acceleracion gravitatoria (=9.8m/s?) o o
mg : Peso pieza de trabajo (N)
Condiciones de trabajo bajo las cuales la [ 1

pieza no caera:

2xuF > mg

_
F
Num. de dedos

mg MRy kF
2xu mg

F>

“a” = Factor de seguridad
“F” se determina mediante la siguiente formula:

mg
= —X
F 2xu a
El "10 a 20 veces o mas del peso de la pieza de trabajo" se
calcula con un margen de seguridad de a = 4, lo que incluye

impactos que ocurran durante el transporte normal, etc.

p=0.2 pu=0.1
__mg __mg
Feow02™ % | Fomoq ™t
= 10xmg = 20xmg

4

10xpeso pieza de
trabajo

4

20xpeso pieza de
trabajo

*1. Incluso en casos donde el coeficiente de friccién es mayor
que p = 0.2, por razones de seguridad, seleccione una fuer-
za de agarre que sea al menos 10 a 20 veces mayor que el
peso de la pieza de trabajo.

* 2. Si hay altas aceleraciones, desaceleraciones o fuerzas de
impacto durante el movimiento, se debe considerar un mar-
gen de seguridad adicional.
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D..Tubo | Carga vertical Momento méax. admisible
(mm) | admisible Fv(N) [Momento de cabeceof Momento de uifio | Momento de alabeo
(YZ) Mp(N-m) (XY) My (N-m) (X2) Mr (N-m)
8 58 0.26 0.26 0.53
12 98 0.68 0.68 1.4
16 176 1.4 1.4 2.8
20 294 2 2 4

* Los valores de carga y momento en la tabla representan valores
estaticos.

Calculo de carga admisible

Ca_rga F(N) = M(momento max. admisible)(N+m)
admisible L(m)
Ejemplo

Cuando esta operando con una carga estatica de f = 20N, aplica
un momento de cabeceo a un punto L = 25 mm desde la guia
MCHD-16.

_1.4 (N'm)

Carga admisible F(N) 25x10°(m)

=56 (N)
Carga =20 (N) < 56 (N), entonces puede usarse.
Ejemplo de selecciéon de modelo

Durante el movimiento no se produjeron importantes accelera-
ciones, desaceleraciones o fuerzas de impacto,

Masa de la pieza de trabajo: 300g,

Método de agarre: Agarre externo,

Presion de funcionamiento: 0.5 MPa,

Coeficiente de fricciéon (u): 0.1,

Posicién de sujecion: 20mm (no sobrecarga)

1. Las condiciones bajo las cuales no caera la pieza de trabajo
son,
0.3

F=2x01

x 4 = 6 (kgf) = 60 (N)

2. Del graf. de fuerza de agarre efectiva,
Presién de funcionamiento: 0.5 MPa; Posicién de sujecion: 20 mm
La fuerza de agarre efectiva es mayor que 60 (N)
Por eso, seleccionamos la pinza MCHD-16.



MC HD Capacidad 28~220

PINZA PARALELA (2-Dedos)

Fuerza de agarre efectiva (Doble efecto)

Indicacion de fuerza efectiva.

La fuerza efectiva de agarre que se muestra en los graficos a
la derecha se expresa como F, que es el empuje de un dedo

cuando ambos dedos y los adaptadores estan en pleno con-

tacto con la pieza de trabajo, como se muestra en la figura a

continuacion.

MCHD-8[] P=presion
£ 30
o ° 5 —|P=0.7MPa
= t
@) @) 3 —T—0.6MPa
L 2 M
2 ———0.5MPa
g 0.4MPa
© 10|~ T—+——0.3MPa
‘ N
| e 0.2MPa—|
LS T g€ |
‘ 0 10 20 30 40 50
Posiciéon de sujecion L (mm)
1N=0.102 kgf
1MPa=10.2 kgf/cm®
MCHD-12[] P=presion
7 T
> 0 —|P=0.7MPa
z 80— oempa
O 5o |
0, S ——T—0.5MPa
‘ 2 0 —|0.4MPa
(0]
dh g % 0.3MPa
‘ (,3 20 —
! g 10 0.2MPa
o, w 0

0 20 40 60 80
<——JL Posicion de sujecion L (mm)

Agarre externo

MCHD-16] P=presion
__140 T T
—— P=0.7MPa
< 120 f f
S ———0.6MPa_
-5 100 L’
Q 80 0.5MPa
' 0o ? 0.4MPa
}
g 60 ‘
g 40 0‘3MPa,
(7] 0.2MPa|
S 20
= |
0
T o, 0 20 40 60 80 100
Posiciéon de sujeciéon L (mm)
L

Agarre interno

MCHD'ZOD P:presi()n
= 21 P=0.7MP
—— =0. a
Z 180 |
c 0.6MPa
Q150
3 0.5MPa
‘S 120
» 0.4MP@
% 90 ‘
@ 60 0.3MPa-
—
S a0 0.2MPa-
[T
0

0 20 40 60 80 100
Posiciéon de sujecion L (mm)
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Confirmacion del punto de agarre

e La pinza neumatica debe funcionar de manera que el punto
de agarre de la pieza de trabajo "L" y la cantidad de sobre-
carga"H" permanezcan dentro del rango que se muestra
para cada presion de funcionamiento dada en los graficos.

e Si el punto de agarre de la pieza de trabajo sobrepasa los
limites del rango, esto tendra un efecto adverso en la vida
de la pinza neumatica.

MCHD-8[] P=presion
505
NS 0.5MPa
40 ? ——0,6MPa
2 —P=0.7MPa
30 Y,

N
0 &\\\

0 10 20 30 40 50
Posicion de sujecion L (mm)

Sobrecarga H (mm)

MCHD-12[]

P=presion

Punto de agarre 80

Agarre externo

60 —— 0.5MPa

- 0.6MPa

3, & P=0.7MPa
20 \\
;\&\

0 20 40 60 80
Posicion de sujecion L (mm)

)
»

Q

40

%&

Sobrecarga H (mm)

LR MCHD-16]
} 100
Punto de agarre

P=presioén

80 2
.‘)@
%, ——+ 0.5MPa
3 [~ 0.6MPa
——P=0.7MPa

Agarre interno
60

o,
40 4
" K
ANNN
0 N
0 20 40 60 80 100
Posicion de sujecion L (mm)

Sobrecarga H (mm)

MCHD-20[]

P=presion

-
o
o

\ 2,
'\331,‘o — 0.6MPa
? P=0.7MPa|

@
o
Q|

Sobrecarga H (mm)
2
Q
N

/s
>4
4

3
4

\\\\\\
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o

Posiciéon de sujeciéon L (mm)



MCHD Precauciones del producto

PINZA PARALELA

Precauciones del producto

Antes de montar los dedos, asegurese de consultar los valores
de par de apriete en la tabla a continuacion.

D.l. Tubo . Par de apriete max.
Tornillo
(mm) (N.m)
8 M2.5%0.45 0.36
12 M3x0.5 0.63
16 M4x0.7 1.5
20 M4x0.7 1.5

Ejemplo de pedido de un tornillo adjunto
*Un juego incluye 2 piezas, el tipo de carrera larga necesita dos
juegos (4 piezas).

BOLT — MCHD — 8 — 1 Instalacion de un sensor final de carrera

T Destornillador

TORNILLO CARRERA de relojero \ D
D.l. TUBO
ADJUNTO 8 APLICABLE Tornillo de

12 -1: Carrera corta y media fijacion U

-2: Carrera larga

’G—Ar;
i
|
|
|
|
|
|
|
|
|
i

Codigo q
Especificacion A B c Cantidad
8-1/8-2 3.8 M2.5x0.45 15 2/4

12-1/12-2 | 4.9 M3x0.5 20 2/4

Gran flexibilidad de montaje

* Utilice el tornillo adjunto para el
montaje de D.I. Tubo @8, 312.

M mindman
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Sensor final
de carrera
RDFEV
RNFEV
RPFEV

Sensor final
de carrera
RDFE
RNFE
RPFE



MCHD Dimesnsiones @8

PINZA PARALELA (2-Dedos) mindman
22.5H9'3°%°x2.5 prof. M2.5x0.45
RPN o =
»a _ _ N [32) e—ee——=
o 00— 06— oY s -
s
l% * Utilice el tornillo allen adjunto
N G o mientras utiliza el orificio de
NA-M3x0.5x7 prof. 8 montaje.
(Rosca de montaje) (NA-1)xG 'ic’j,:f 14 y
[GHES] : a——
Conexion axial 2 = 34 1 3
32 A \@Hi,]@f/
L3 158 o B XA xa
™| < : _—
© \ | © A-—| 4
= T _ i -
- g - T -
24.3 ] e #é Ri T 0
ranura de — 2-M3x0.5%4 I
j L - . prof.
montaje sensor . A= (Rosca de montaje) A-A T 2-32.6 pasante
M3x0.5 1704 M3x0.5 c 0.8 08| cC (orificio de montaje)
Puerto apertura dedo i '
¢ P ) (Puerto de cierre dedo) | Cuand? esta cerrado 0 ¢ 2-94.5
Cuando esta abierto L+1
P
T eteaa | MCHD-8(R)
4-M3x%0.5x4 prof. ad 0 prof.
(Rosea do montaje) ‘ H ‘ MCHD-8(R)-1 _2x2-M2.5x0.45x3 prof.
\ \ | (Rosca de montaje)
.| © o1 | © Il & |
B0 OO ¥ 8 1 Dol
Lo |l o]
o/ Y b || ¢
4x2-M2.5x0.45x3 prof. a lkllkl a a | lxllkl | a
(Rosca de montaje)
2-M3x0.5%4 prof.
(Rosca de montaje)
o ﬂt —
B
Conexioén lateral
Vistall,ateral de s 55
conexion lateral i
IS
I[ | ]
M3x0.5 ! M3x0.5
(Puerto de cierre dedo) (Puerto apertura dedo)
Unidad: mm
Cddigo
Modelo A B (o3 D G H K L N NA| Q S
MCHD-8(R) 36 | 22 | 12 |283| 16 | 14 6 8 |10 2 4 25
MCHD-8(R)-1 48 | 34 | 14 [403| 28 | 26 7 16 |10 2 4 37
MCHD-8(R)-2 | 72 | 58 | 18 |64.3| 17 | 50 5 32 | 105 4 8 61
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MCHD Dimesnsiones 212

PINZA PARALELA (2-Dedos)

23H9"3°%x3 prof.

mindman

‘”ﬂ
==
(S}

M3x0.5

T

hYSPS _ % 20
Y. N3 L
- * Utilice el tornillo hexagonal-
g mientras utilizan el orifico de
NA-M4x0.7x10 prof. Q montaje.
(Rosca de montaje) 13 G g
iy 10 ™
— - (NA-1)xG T = 4" IS}
Conexion axial 4 D 4 % 3 :
40 l\\\ I/'J
20 A T
1.7 |, B XA "
el ; ‘ ~ A
- g
/ ~ ! ——
04.3 A ’}**@* E o - = e @;\} ﬁg@)ﬁ ©
ranura de « N
montaje sensor D 7 [ - 1 Pye:iniieps
M5x0.8 ot "\ 2-M4x0.75 prof ‘
A—=]| LR TP PIOL. - _
(Puerto apertura dedo) 208, M5x0.8 . c 1 ) ‘ c (Rosca de montaje) A-A 2 Q'S.lll pasante :
(Puerto de cierre dedo) T (orificio de montaje)
2-95.5
Cerrado 0"
Abierto L1
4-M4x0.7x5 prof. } 2-2.5H9"3%x2.5 prof. | MICHD-1 2(R)
(Rosca de montaje) i i 4-M3x0.5%4 prof,
= Rosca de montaje)
e 3 € ﬁ % o
Q KK Q
4x2-M3x0.5%4 prof. Q |K|/IKl @ 2-M4x0.7x5 prof.

(Rosca de montaje)

Conexion lateral ||

Vista lateral de conexion lateral

M5x0.8
(Puerto de cierre dedo)

14.8

(Puerto apertura dedo)

Unidad: mm
Cadigo
—egee | A|B|C|D|G|H|K|L|NA|Q|S
MCHD-12(R) 52 38 | 18 | 42 | 26 | 28 | 9 12 5| 38
MCHD-12(R)-1 68| 54 | 21 58 | 42 | 44 | 45 | 24 12 | 54
MCHD-12(R)-2 | 104 | 90 | 27 | 94 | 26 | 80 | 45 | 48 4 18 | 90
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MCHD Dimesnsiones 216

PINZA PARALELA (2-Dedos)

24H9 "% x3 prof.

mindman

XA

@4H9 0% x3 prof.
ol — o
ﬁ et
7z
NA-M5x0.8%x12 prof.
17 G
Conexion axial (NA-1)xG
6 D 5
50
A
2.2 26
©| = © B
sy 7o . B+«
7N Y s | ~
4.3 Q @ Q
ranura de - : <
montajesensor /(¥ —7=%] \ = | — o [ ;

M5x0.8 A

(Puerto apertura dedo) 27 41 M5x0.8 c 1 1]

2-M5x0.8x5.5 prof.
(Rosca de montaje)

(Puerto de cierre dedo)

Abierto L+1

4-M5x%0.8%5.5 prof. H

Cerrado 03"

(Rosca de montaje)

2-3H9"0%°x3 prof.

T
ol

|
T
[ o

>/

RO | B¢

o

20
43

i&—H

op

{ok

4x2-M4x0.7x4 prof. Q |KIIKl Q

(Rosca de montaje)

2-M5x0.8%5.5 prof.
(Rosca de montaje)

20

Vista lateral de conexion lateral S

19

M5x0.8
(Puerto de cierre dedo)

A

M5x0.8
(Puerto apertura dedo)

Unidad: mm
Cddigo
Modelo A B (o3 D G H K L |[NA| Q S
MCHD-16(R) 72| 52 |254| 57.5| 38 36|52 | 16 2 15 54
MCHD-16(R)-1 94 | 741294 | 79.5| 60 58 | 5.7 | 32 2 18 76
MCHD-16(R)-2 | 142 | 122 [ 37.4 |127.5| 36 | 106 | 5.7 | 64 4 26 | 124
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20

N

o o

2-g4.3 pasante
2-97.5

»
>




MCHD Dimensiones 220

PINZA PARALELA (2-Dedos) mindman

@5H9 *3% x4 prof.

NA-M6x1.0x15 prof. 2 18 @
(Rosca de montaje) Y ‘ C’L
r;"o [ I |
s > \ | ;o
. - . 24 (NA-1)xG 5 SN Lo )
Conexion axial s
6 D 6 XA
62 A —
2.3 33 B XA
°| 5 | | A ./
1 .
[s2] [ g gpg—————————————————— ta &
[ _ \ il 0 7 .:%\\ * KRN
D € o N | © Y
ik A
ranura de $ éﬁ\ m ; 1]
montaje sensor | ) 0@
M5x0.8 2-M6x1.0%6 prof..
(Puerto apertura dedo) 329, M5x0.8 c (Rosca de montaje) 2-¢5.2 pasante
(Puerto de cierre dedo) 2210
A-A
4-M6x1.0%6 prof. ‘ H ‘

(Rosca de montaje) | |

4x2-M4x0.7x5 prof.
(Rosca de montaje)

2-g3H9'39%°x3 prof.

o
x
x
o

2-M6x1.0x6 prof.
(Rosca de montaje)

B
Conexion lateral
Vista lateral de conexion lateral S 10
4} Q
e -
M5x0.8
(Puerto de cierre dedo) (Puerto apertura dedo)
Unidad: mm
Codigo
—vese | A|B|C|D|G|H|K|L|NA|Q|S

MCHD-20(R) 86| 56 (314 71| 38 40| 7.7 | 20 2 16 66
MCHD-20(R)-1 | 114 | 84 |36.4| 99 | 66 68 | 8.2 | 40 2 20 94
MCHD-20(R)-2 | 174 | 144 | 46.4| 159 | 42 | 128 | 8.2 | 80 4 30 | 154
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